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Beoordeling van condities bij PSA Eindrapport

Bijlage A Voorbeelden van informatiebronnen
A1 Grondgebruik: topografische kaart en gespecialiseerde bestanden

De topografische kaart

De maker van topografische kaarten in Nederland is de Topografische Dienst Nederland in
Emmen. Hieronder een overzicht van de door hen aangeboden digitale topografische kaarten.

TOP10vector

Dit is het meest gedetailleerde bestand dat TDN vervaardigt. Het is een vectorbestand met
een gesloten vlakken structuur, opgebouwd uit gecodeerde en onderling geknoopte
lijnelementen. TOP10vector heeft T T = <

geen database; objecttypen en ‘ 7
attributen zijn middels
elementcodering opgeslagen. De
verschillende topografische
elementen binnen het bestand
kunnen afzonderlijk of
gecombineerd worden geselecteerd,
waarbij de structuur van de data
intact blijft. Door het onderling
knopen van alle lijnelementen zijn in
TOP10vector deelobjecten
gevormd. Dit geeft gebruikers de
mogelijkheid om voor specifieke
applicaties zelf een objectgericht
bestand samen te stellen. " . .
Bovendien maakt de nagenoeg Visualisatie TOP10vector, Naarden
onvertekende weergave een groot

detailniveau mogelijk.

o

Voor TOP10vector geldt:

Schaal 1:10.000

Schaalbereik (indicatie) 1:5.000-1:25.000

Aantal bladen 675

Bestandsgrootte (indicatie) 6 Mb per blad; varieert per formaat
Herzieningsinterval afhankelijk van gebied momenteel 4 jaar
TOP50vector

Dit bestand wordt vervaardigd via
interactieve, uniforme generalisatie
uit TOP10vector. TDN heeft daarbij
gekozen voor een detailniveau dat
uitstekend geschikt is voor midden-
en kleinschalige toepassingen. De
bestandsstructuur is gelijk aan die
van TOP10vector, met het verschil
dat de wegen in TOP50vector
worden weergegeven d.m.v.
hartlijnen.

Visualisatie TOP50vector, Naarden
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Beoordeling van condities bij PSA Eindrapport

Voor TOP50vector geldt:

Schaal 1:50.000

Schaalbereik (indicatie) 1:25.000-1:125.000

Aantal bladen 101

Bestandsgrootte (indicatie) TOP50vector: 35 Mb per blad; varieert per
formaat

Herzieningsinterval afhankelijk van gebied momenteel 4/6/8 jaar
TOP250vector

Dit bestand geeft een sterk gegeneraliseerd overzicht van de topografie van Nederland. Het
bestand is een weergave van alle belangrijke plaatsen, wegen, waterlopen en bossen. Het is
vooral geschikt als overzichtsbestand voor visualisatie van landsdekkende gegevens.
Daarnaast is het geschikt als indexbestand om te kunnen inzoomen naar een ander
schaalniveau. De structuur van het bestand is vergelijkbaar met die van TOP50vector.

Algemene technische aspecten van TOPvector bestanden

De bestanden zijn opgeknipt in eenheden die qua gebiedsgrootte overeenkomen met de
grootte van de topografische kaartseries. Maar naar behoefte kunnen er rechthoekige
gebiedsuitsnedes worden aangeleverd. Zodoende kan elk gebied op maat worden

samengesteld.

De vector-bestanden zijn leverbaar in de onderstaande varianten.

Formaat: NEN 1878, op aanvraag ook in SUF2, DGN en DXF
ARC/INFO-formaat - TOP10vector volledig beschikbaar
Medium: cd-rom

Alle TOP-bestanden hebben het RD-codrdinatenstelsel als grondslag.

Verkrijgbaarheid TOPvector bestanden

Alle TOPvector bestanden zijn uitsluitend bij de Topografische Dienst in Emmen verkrijgbaar.
Het gebruik van alle TOPvector bestanden wordt vastgelegd in een gebruiksovereenkomst. De
gebruiker krijgt de data in bruikleen en betaalt daarvoor jaarlijks een vast bedrag aan
gebruiksrecht. Het standaardcontract regelt het gebruik voor een periode van minimaal 3 jaar
en wordt daarna per jaar verlengd. Dit is een abonnementsconstructie, die tevens voorziet in
levering van de gedurende de looptijd uitgebrachte updates.

Zijn de data slechts gedurende een beperkte looptijd nodig, dan is er een tweede mogelijkheid,
waarbij een zogenaamde projectovereenkomst wordt afgesloten.
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Grondgebruiksgegevens in de ruimteplanner van het bedrijf Geodan

Huidig grondgebruik in 45 klassen

Woongebied

Bos dicht bebouwd
Industrie/haven/overig
Handelslokaties
Kantoorlokaties

Sociaal culturele voorzieningen

Overige openbare voorzieningen

Volkstuinen
Sportterreinen
Begraafplaatsen

Bos (park en plantsoen)
Spoorwegen
Auto(shel)wegen
Onverharde wegen
Luchthavens

Hoofd- en spoorwegen
Divers stedelijk gebied
Gras

Mais

Aardappelen

Bieten

Granen

Overige landbouw (incl. braak)
Bloembollen
Boomgaarden
Glastuinbouw

Loofbos

Naaldbos

Heide

Natte natuur

Droge natuur

Kale grond in natuur
Noordzee

Waddenzee, Eems, Dollard
Ooster- en Westerschelde
IJsselmeer

Overig binnenwater
Verblijffsrecreatie
Dagrecreatie
Bosrecreatie
Stortplaatsen
Wrakkenopslag
Delfstofwinning

Overige gronden
Bebouwing niet stedelijk

Huidig grondgebruik in 15 klassen
Wonen

Werken
Spoorlijnen
Wegen
Luchthavens
Gras

Mais

Akkerbouw
Bloembollen
Boomgaarden
Glastuinbouw
Overige landbouw
Bos

Natuur

Water

Dominant grondgebruik
Wonen

Werken

Infrastructuur

Landbouw

Natuur

Bos

Water
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A2 Het kadaster: bron voor aard en waarde van opstal

Kadastrale informatie kan worden gekocht bij het bedrijf Kadata, een dochter van het Kadaster.
Kadata kan de volgende gegevens leveren:

e Vastgoedgegevens (aantallen, koopsommen, selecties, enz.)
e Hypotheken
e Geocoding

Het onderstaande outputvoorbeeld is afkomstig uit het bestand ‘Overzicht van transacties
bebouwde percelen met postcode’. De prijs van deze gegevens is f 4,- per akte, met een
minimum van f 250,- (excl. BTW).

Outputvoorbeeld

Ontvangstdatim[Posteode [ 1 | Plaats ;1 ]: * ; Shaat - [Huisnr|- LeHToev |- - X-Coord | © "Y-Coord :
02-07-97 1612AK | BROEKHOVE [BROEKDRLEF | 00016 123456 234567
13-06-97 1834AF | BROEKHOVE [BEEMSICRSTR | 00071 345678 456789
23-02-98 183481 | BROFKHOVE [BLANKENSTR |00012 356789 367890

Kult Geb Kode!|:Grootte! [ Koopsom: | Ind MOG:|:Zak Recht Kode | : : Kult-Tekst : - | Belm Kode | Ind Erfd:

mn 928 | 920000 N VE HUIS ERF J
GARAGE

M 192 | 450500 N VE HUIS GARAGE Bz N
ERF TUIN

n 143 | 320000 N VE HUIS BERGING N
ERF TUIN

Op dit gegevensbestand kunnen selectiecriteria en statistische bewerkingen worden
toegepast. Op de volgende bladzijde is een voorbeeld opgenomen van een digitale kaart, die
op basis van deze gegevens is gegenereerd.

2 " 1y
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Kdal;a

Gemiddelde koopsom per 4PPC
in Nederland van eengezinswoningen |

M 400.000 tot 1.680.000 (369) |
W 350.000tot 400.000 (315)
W 300.000tot 350.000 (608)
] 250.000tot 300.000 (837)
[l 200.000tot 250.000 (769)
[i  20.000tot 200.000 (742)
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A3 Digitale wegenkaart

De Topografische Dienst Nederland levert in het verlengde van hun digitale topografische
kaarten ook digitale wegenkaarten.

TOP10wegen

TOP10wegen bestaat uit de hartlijnen van wegen die rechtstreeks zijn afgeleid uit de
wegvlakken van TOP10vector. De structuur en codering van deze bestanden zijn identiek.

Voor TOP10wegen geldt:

Schaal 1:10.000

Schaalbereik (indicatie) 1:5.000-1:25.000

Aantal bladen 675

Bestandsgrootte (indicatie) 4 Mb per blad; varieert per formaat
Herzieningsinterval afhankelijk van gebied momenteel 4 jaar
TOP50wegen

Voor TOP50wegen geldt:

Schaal 1:50.000

Schaalbereik (indicatie) 1:25.000-1:125.000

Aantal bladen 101

Bestandsgrootte (indicatie) 5 Mb per blad; varieert per formaat
Herzieningsinterval afhankelijk van gebied momenteel 4/6/8 jaar
:‘?‘?f‘ ¥
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A4 Voorbeeld van geologisch kaartmateriaal

Het onderstaande kaartfragment is afkomstig van de nieuwe Geologische Kaart van
Nederland, schaal 1:50.000, van de Rijks Geologische Dienst. De meeste kaarten zijn
vergezeld van profielen met een horizontale schaal van 1:50.000 en een vertikale schaal van

1:500.

DUINGEBIED  (Fragment van het kaartblad Schouwen-Duiveland)
DUNE AREA  (Fragment of mop sheet Schouwen-Duiveland)
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Bijlage B Scheiding van slappe en stevige grond

Voor een scheiding van de op de bodemkaart voorkomende soorten is gebruik gemaakt van
de ervaring van dhr. Rosbergen, M.Sc.

B1 Scheiding van slappe en stevige grond op basis van de bodemkaart

slap weideveen

moerige podzolgronden
humuspodzolgronden

enkeerdgronden

oude rivierkleigronden

'gecombineerde veldpodzolgronden met zand

stevig moderpodzolgronden

meerveengronden met zand ondieper dan 120 cm, zonder humuspodzol
eerdgronden

vaaggronden

g,
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Bijlage C Bepaling van kosten van woonbebouwing per m?
Voor bebouwde grond zijn bij het ministerie van VROM de volgende gegevens (onder C1 t/m
C3) beschikbaar:

C1 Kavelgrootte van een ééngezinswoning naar regio en prijs (m2)

uitiaqgahiaden

450 W wost
400 =i noord
an0 ) W oonst
anG W 7uid
2h0
200
150 kd
100 j

5

0

aondkoop midrialduur duur

Nren VROMDGVH

goedkoop | middelduur | duur
uitleggebieden
west 139 164 255
noord 233 257 419
oost 156 171 292
zuid 181 232 399
totaal . 163 189 328
binnen BSG
west 144 205 279
noord 96 263 451
oost 170 164 339
zuid 141 187 313
totaal 143 200 331

BSG = Bestaand stedelijk gebied (de bebouwde kom van véor 1971)

Prijsgrenzen
huurprijzen koopprijzen
1-1-1995 1-1-1996 1-1-1995 1-1-1996
goedkoop f620,- f 650,- f 159.000,- f 167.000,-
middelduur f 831,- f870,- f 227.000,- f 238.000,-
duur >f 831,- >f 870,- >f 227.000,- >f 238.000,-
De prijsgrenzen worden jaarlijks aangepast.
{’?‘4‘ ¥, .
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C2 Gemiddelde verkoopprijzen van vrij te aanvaarden woningen (x
1.1000)

150 GDO-1 75000
175 0D0-200 D00
P00 0DO-225 000
B 225 (DO-250 000 =
| I N O34

N
ﬁv,;_:m s
iy -

Bron: VROM! Informalie Keopsacior

Nezatahol heall alleen balrekking op vorsopan waarhij ean MVM-makeazr
heeft bemidiald

Prjs in gquidans x 1 000

He'pdask par fax (070 - 330 12 40)

1991 1992 1993 1994 1995 1996 1997 1998

Groningen 130 140 151 161 168 176
Friesland 135 142 156 172 185 194
Drenthe 169 174 189 204 209 228

Overijssel 154 167 190 204 215 234
Flevoland 149 158 182 204 213 232
Gelderland 185 200 219 237 249 279

Utrecht 208 228 248 266 274 300
N-Holland 191 206 226 244 255 282
Z-Holland 183 200 213 231 237 262

Zeeland 154 175 171 189 202 204
N-Brabant 188 201 222 239 253 282
Limburg 175 187 217 233 242 262

Nederland 181 195 245 230 240 263 271 283

Verwachte groei in de komende jaren 5-7%

" Bron NVM Website

C3 Woningvoorraad naar prijsklasse per provincie

huur koop totaal

goedkoop | middelduur | duur goedkoop | middelduur | duur (100%)
Groningen | 35,0% 13,5% 3,6% |20,2% 12,1% 15,7% |223.000
Friesland |30,8% 14,3% 2,5% 19,8% 13,9% 18,6% |237.000
Drenthe 26,6% 15,0% 3,5% 10,4% 16,8% 27,7% |173.000
Overijssel |29,1% 15,1% 3,4% 11,7% 13,8% 27,0% |385.000
Flevoland [19,6% 29,3% 6,5% 6,5% 17,4% 20,7% ]92.000
Gelderland | 26,2% 16,2% 4,5% 6,6% 14,5% 32,1% ]692.000
Utrecht 25,2% 16,5% 8,0% |4,5% 10,0% 35,9% |[401.000
N-Holland |39,4% 14,8% 6,9% 7,0% 9,8% 22,2% |1.047.000
Z-Holland |36,4% 15,2% 8,4% 8,5% 9,9% 21,7% |1.353.000
Zeeland 25,7% 14,6% 3,5% 20,8% 15,3% 20,1% |144.000
N-Brabant |23,5% 17,1% 5,3% 8,5% 15,8% 29,8% |855.000
Limburg 24,2% 15,7% 5,3% 9,0% 17,3% 28,4% |433.000
Nederland | 30,7% 15,7% 6,0% 9,2% 12,7% 25,7% [6.037.000
A a2
Bijlage C
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De gegevens onder C3 kunnen worden gereduceerd tot:

C4 Woningvoorraad naar prijsklasse per landsdeel (%)

huur en koop totaal
goedkoop middelduur duur
Noord 48,50% 28,27% 23,23% 100%
Oost 34,91% 31,37% 33,82% 100%
West 43,28% 25,11% 31,70% 100%
Zuid 33,82% 32,63% 33,52% 100%

Hierbij worden de prijsklassen voor huur en aankoop als gelijkwaardig beschouwd.

Tabel C4 kan worden gecombineerd met de gegevens onder C1:

C5 Gemiddelde kavelgrootte per landsdeel (mz)

|Gemiddelde kavelgrootte

uitleggebieden

west 182
noord 283
oost 207
zuid 271
binnen BSG

west 202
noord 226
oost 225
zuid 214

Tabel C4 kan met de gegevens onder C2 gebruikt worden om een gewogen gemiddelde van
de kosten per woning te bepalen:

C6 Gemiddelde kosten van een woning per landsdeel (x fl.1000)

kosten in 1996, gewogen gemiddelde
Noord 197
Qost 260
West 275
Zuid 268 ‘
5?;‘ 43
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De gegevens onder C5 en C6 kunnen worden gecombineerd tot:

C7 Gemiddelde kosten van een woning per oppervlakte in 1996 (fl. Imz)

|Kosten in 1996, per m’

uitleggebieden

west 1509
noord 696
oost 1259
zuid 991
binnen BSG

west 1359
noord 873
oost 1155
zuid 1255

Uitgaande van een prijsstijging van gemiddeld 5% per jaar kan een indicatie van de prijs per
m? in 1998 worden berekend:

C8 Gemiddelde kosten van een woning per opperviakte in 1999 (fl. /mz)

Wsten in 1999, per m2

uitleggebieden

west 1747
noord 806
oost 1458
zuid 1147
binnen BSG

west 1573
noord 1010
oost 1338
zuid 1453

Om tot een prijs per m? voor woonbebouwing te komen moet nog gecorrigeerd worden voor
het percentage openbare ruimte in woonbebouwing. Er wordt uitgegaan van 50% openbare
ruimte binnen BSG en 60% in de uitleggebieden. Hiervoor wordt f 10,- per m? gerekend:

C9 Gemiddelde kosten van woonbebouwing in 1999 (fl. /mz)

IKosten in 1999, per m2, gecorrigeerd
uitleggebieden
west 705
noord 328
oost 589
zuid 465
binnen BSG
west 792
noord 510
oost 674
zuid 731
Gy
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Bijlage D Opbouw van de aanlegkosten

Het Handboek Economische Effecten van Rijkswaterstaat geeft de volgende indicaties voor de
aanlegkosten van de wegtypes, waarvoor de uitwerking is gemaakt:
D1 Aanlegkosten autoweg 1x2-strooks in slappe grond (fl./m)

5m
1 m boven maaiveld

Diepte van het cunet:
Hoogteligging:

grondwerk 5.800
verharding 1.500
bovenbouw 1.900
kleine kunstwerken 800
totaal 10.000

D2 Aanlegkosten autoweg 1x2-strooks in stevige grond (fl./m)

Diepte van het cunet: Tm
Hoogteligging: 1 m boven maaiveld

grondwerk 2.200
verharding 1.500
bovenbouw 900
kleine kunstwerken 400
totaal 5.000

D3 Aanlegkosten autosnelweg 2x2-strooks in slappe grond (fl./m)

5m
1 m boven maaiveld

Diepte van het cunet:
Hoogteligging:

grondwerk 12.200
verharding 2.400
bovenbouw 3.800
kleine kunstwerken 1.100
totaal 19.500

D4 Aanlegkosten autosnelweg 2x2-strooks in stevige grond (fl./m)

1m
1 m boven maaiveld

Diepte van het cunet:
Hoogteligging:

grondwerk 5.900
verharding 2.400
bovenbouw 1.500
kleine kunstwerken 700
totaal 10.500
x{?il £y

Bijlage D
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Bijlage E De waarderingsfunctie

Lootsma schrijft het volgende over het omzetten van een kwantitatieve grootheid G naar een
klasse-indeling [F.A. Lootsma, 1998]:

Er wordt aangenomen dat er een minimum relevante waarde G, en een maximum relevante
waarde Gpay @an te geven zijn. Voorts wordt aangenomen dat we het interval (Gpin, Gpay) In
een aantal subintervallen (klassen) willen verdelen van subjectief gelijke waarde. We nemen de
punten Gpin , Grint €0 , Gmint €1, ... die de subintervallen scheiden. De toenamen e, e;, e,
... representeren de groepen op de te construeren categorieschaal.

Om subintervallen van subjectief gelijke waarde te creéren wordt gebruik gemaakt van de
psychologisch-physische wet van Weber uit 1834, die dicteert dat het net waarneembare
verschil As in stimulans-intensiteit evenredig is met de intensiteit van de stimulans zelf. Het net
waarneembare verschil is de kleinst mogelijke stap waarmee het interval (Gpin, Gmax) Wordt
doorlopen. Er van uit gaand dat de beslisser niet werkelijk geinteresseerd is in de absolute
waarde van het relevante minimum G, maar in de toename boven dit minimum, kan worden
gesteld

e-e=ee.;,v=12 ..
wat oplevert
e =(1+e e =(1+¢g)] eo>=..=(1+¢)" e

Hierin is ey de initiéle stap en (1 + €) de zogenaamde progressiefactor. De parameter v (een
integerwaarde) geeft de orde van de groep op de categorieschaal aan.

De resulterende relatie
tussen de continue
grootheid en de categorie-
schaal is in de figuur
weergegeven.

In dit geval is sprake van
een progressiefactor van

2 :
] 1
2 -~ ~ — — jorevhac mate e }

|

Een dergelijke vorm van de relatie is niet willekeurig. Het is gebaseerd op de veronderstelling
dat een als significant waargenomen toename afhankelijk is van de waarde, waarvanaf de
toename plaatsvind. Deze veronderstelling wordt ondersteund door onderzoek naar de
ervaring van geluid- en lichtintensiteiten.

De waarderingsfunctie voor een waarde P, in het continue bereik wordt hiermee:
v=1% s)log {(P, = Poin) | (Pnax = Poin) X (1 + g)aantal klasses}

De waarde v is de orde van grootte in de klasse-indeling.
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Bijlage F AML code van het model in Arcinfo

In deze bijlage is de code van de macro's in Arcinfo opgenomen. Bij de code is uitleg gegeven

over wat de verschillende delen van het programma doen.

F1 Kosten.aml

Berekent de kwantitatieve celscore voor het criterium kosten.

&terminal 9999 &mouse

&station 9999

Alle oude grids worden verwijderd:

kill aankoop
kill aanleg
kill kruisingen
kill kruisnorm
kill kosten
kill kostnorm

kill hulpgrid!
kill hulpgrid2
kill hulpgrid3

kill bodemslap
kill bodemstevig

kill snelwegen
kill hoofdwegen

kill oppervlakte
kill gemeentegrid

kill inversewonen

Er wordt een array gemaakt voor een aantal grids, zodat deze later in lussen kunnen worden

gebruikt:

&s .outgridl = wonen
&s .outgrid2 = industrie
&s .outgrid3 = overig

Ook van deze grids wordt de oude data verwijderd:

&s .teller =0

&do &until Yo.teller% =3
&s teller = %.teller% + 1
kill [value .outgrid%.teller%]

&end

Er wordt een array gemaakt voor de filters, zodat deze later in lussen kunnen worden gebruikt

&s filterl = wonenfilter
&s .filter2 = industriefilter
&s filter3 = overigfilter

De gebruiker wordt gevraagd een wegtype en een celgrootte te kiezen:

&s .weglype = [getchoice 'autoweg 2x1-strooks’ 'autosnelweg 2x2-strooks']
&s .celgrootte = [response 'Geel een celgrootte’]

Pt
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De verschillende stappen worden gezet om het kostengrid te maken:

&s .nrows = 20000 / %.celgrootteo
&s .ncolums = 15000 / Y%.celgrootte%s

polygrid gemeente gemeentegrid gemeente# gemeentefilter
%.celgrootteYo

N

205000, 426000

Yo.nrows%., %.ncolums%

linegrid wegen snelwegen wegen-id snelwegenfilter
%.celgrootte¥o

N

205000, 426000

Yo.nrows%, %.ncolums?

zoro

linegrid wegen hoofdwegen wegen-id hoofdwegenfilter
%.celgrootte%

N

205000, 426000

Yo.nrows%, %.ncolums¥

7ero

&s teller =0

&do &until %.teller% =3

&s teller = Y.teller% + |

polygrid grondgebruik hulpgrid%.teller’s grondgebruik-id [value filterY%.teller%].
%.celgrootte”o

N

205000, 426000

Y%.nrows%, Yo.ncolums%

&end

polygrid bodem bodemslap bodem-id bodemslapfilter
%.celgrootte%
N

205000, 426000
Y%.nrowso. Yo.ncolums%

grid

bodemstevig = - bodemslap + |

&s .teller =0

&do &until %.teller’% =3

&s .teller = Y%.teller% + |

[value .outgrid%.leller%s] = gemeentegrid * hulpgrid%e.teller¥s
&end

inversewonen = - %.outgrid 1% + |

&if %.weglyvpe¥o ="autoweg 2x 1 -strooks’ &then

oppervlakte = (Yo.outgrid 1% * 0.7935 * %.celgroottc’ * 25) + (inversewonen * 0.7935 * %.celgroottc?s * 35)

&else

oppervlakte = (Yo.outgrid 1% * 0.7935 * %.celgrootie’ * 40) + (inversewonen * 0.7935 * %.celgrootte¥s * 50)

aankoop = oppervlakte * (Yo.outgrid1% * 675 + %.outgrid3% * 10)

&if %.weglype¥o ="autoweg 2x L -strooks’ &(hen

aanleg = 0.7935 * %.celgrootte? * (bodemslap ¥ 10000 + bodemstevig * 5000)
&else

aanleg = 0.7935 * %.celgrootte?s * (bodemslap * 19500 + bodemstevig * L0500)
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&il Yo.wegtype¥o = "autoweg 2x 1 -strooks’ &then

kruisingen = (snelwegen * 15000000 + hoofdwegen * 3000000)
&else

kruisingen = (snelwegen * 30000000 + hoofdwegen * L5000000)

&if %.weglype = "autoweg 2x 1 -strooks” &then
kruisnorm = kruisingen / 350

&else

kruisnorm = kruisingen / 450

kosten = (aankoop + aanleg + kruisingen)
kostnorm = (aankoop + aanleg) / (0.7935 * %.celgrootte?s) + kruisnorm

F2 Waardering.aml

Berekent de kwalitatieve celscores uit een grid met kwantitatieve scores.

&lerminal 9999 &mouse
&station 9999

De oude grids worden verwijderd:

kill hulpgridl
Kill hulpgrid2
kill hulpgrid3
kill waardering

De gebruiker wordt gevraagd een input-grid en de parameters van de functie te geven:

&s kwant = [getgrid * 'Selecteer het input-grid']

&s .aantalklas = [response 'Geel het aantal klasses']
&s .progressic = [response 'Geef een progressicfactor’]
&s .pmin = [response 'Geef Pmin']

&s .pmax = [response 'Geef Pmax’]

Het grid met waarderingen wordt berekend:
grid

hulpgridl = (Yo.kwant% - %.pmin%) / (Yo.pmax% - %o.pmin%)
hulpgrid2 = hulpgridl * pow(%.progressic¥o, %o.aantalklas%)

hulpgrid3 = In(hulpgrid2) / In(%.progressic’o)
waardering = int(hulpgrid3 + 0.5)

F3 Wegvak.aml

Berekent de geluidscontouren van een enkel wegvak.

&station 9999

De gebruiker wordt gevraagd de naam van het wegvak een naam voor de output te geven:

&setvar .wegvak = [response 'Welk wegvak?']
&sctvar .covnaam := [response 'Geef een naam voor de output coverage']
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De tekst-file met daarin de afstanden, behorende bij het wegvak in kwestie wordt geopend en
de waarden worden aan de array 'afstand' toegekend. De waarden zijn numeriek bepaald in

Matlab, zie bijlage J:

/* Get file from user and open the file.
&setvar fil := [response Enter file name to read']
&if [null %fil%)] &then
&return &warning No file entered.
&setvar filunit := [open %fil% openstatus -read]

/* Check for error in opening file,
&if Yoopenstatus¥ <> 0 &then
&return &warning Error opening file.

&setvar teller := 32

/¥ Read from file
&setvar line == [read Yofilunit% readstatus]
&ifl Yrcadstatus% <> 0 &then
&return &warning Could not read file,
&do &while Yreadstatus¥ =0
&type Yoline%o
&setvar .afstandYoteller¥ = Yoline%
/* Read next line,
&setvar line == [read Y%filunit% readstatus]
&setvar teller := %teller¥ + 1
&end

/* Close file.
&if [close Yfilunit%] < 0 &then
&return &warning Unable to close %fil%.

Vervolgens worden de geluidscontouren rond het wegvak geconstrueerd:

&s teller =31

&do &until Yo.teller% = 70

&s .teller = Y.teller¥ + |

buffer %.wegvak% hulpcontour¥e.teller% # # [value .afstand%.teller¥%] # line flat full
&end

tables
&s .teller =31

&do &until %.teller% = 70

&s .teller = %.teller¥% + |

additem hulpcontour%o.teller.pat LAeq 4 5 B

select hulpcontour¥.teller.pat

calculate LAeq = %.teller” * hulpcontour¥e.teller¥o-id
&end

q
update hulpcontour32 hulpcontour33 hulpcont3233

&s .teller =33
&s teller2 =32

&do &until %.teller% = 70

&s .teller =%.teller% + |

&s .teller2 = %.teller2% + 1

update hulpcont32%.teller2% hulpcontour¥e. teller% hulpcont32%.teller%
&end

copy” hulpcont3270 %.covnaam%
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Tot slot worden de contouren voor een eerste controle afgebeeld en worden de hulpcoverages
verwijderd:

arcplot

mapex wegen

shadeset colornames
polygonshades %.covnaam’ laeq

&s teller =31

&do &until %.teller% =70
&s .teller = %.teller% + 1
kill hulpcontour¥e.teller’
&end

&s .teller =32

&do &until %.teller% = 70
&s .teller =%.teller% + 1
kill hulpeont32%.teller%
&end

F4 Samen.aml

Combineert de geluidcontouren van de verschillende wegvakken via logarithmische optelling
tot een totaalbeeld van de geluidbelasting in de huidige situatie:

&terminal 9999 &mouse
&station 9999

De oude grids worden verwijderd:

kill hulpgridl
kill hulpgrid2
kill hulpgrid3
kill hulpgrid4
kill hulpgrid$
kill hulpgrid6
kill hulpgrid7
kill hulpgrid8
kill hulpgrid®
Kill hulpgrid [0
Kill hulpgrid! 1
kill hulpgrid12

kill gemeentegrid
De gebruiker wordt gevraagd de gewenste celgrootte in te voeren:

&s .celgrootte = [response 'Geef een celgrootie']
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De benodigde grids worden geconstrueerd:

&s .nrows = 20000 / %.celgrootte¥o
&s .ncolums = 15000 / %.celgroottco

polygrid gemeente gemeentegrid gemeente# gemeentefilter
%.celgroottc¥o

N

205000, 426000

%o.nrows%o, %o.ncolums%

polverid al2ad5 al2ad5grid laeq
%.celgrootte%

N

205000, 426000

Yo.nrows%, %o.ncolums¥o

polyegrid al2bd3 al2bd5grid laeq
%.celgrootte%

N

205000, 426000

Yo.nrows%. Yo.ncolums%

polygrid al8d5 al8d3grid lacq
%.celgrootte%

N

205000, 426000

Yo.nrows%, %.ncolums%

polygrid n314d5 n314d5grid lacq
%.celgrootte%

N

205000, 426000

Yo.nrows%. %.ncolumso

polygrid n316d5 n316d5grid lacq
%.celgrootte%

N

205000, 426000

%o.nrows%. Yo.ncolums%

polygrid n317ad5 n317adSgrid lacq
%.celgrootte%o

N

205000, 426000

%o.nrows%e, %.ncolums%

polyverid n317bd5 n317bd5grid lacq
%.celgrootte%o

N

205000, 426000

Yo.nrows%. Yo.ncolums%

polygrid n335d5 n335d5grid lacq
%o.celgrootte%

N

205000, 426000

Yo.nrows%. %o.ncolums%

polyegrid zelhwd3 zelhwdSgrid lacq
%.celgrootte%o

N

205000, 426000

Yo.nrows%, Yo.ncolums%
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De afzonderlijke geluidbelastingen worden via logarithmische optelling gesommeerd:

grid

hulpgridl = al2adSgrid / 10,00
hulpgrid2 = al2bd5grid / 10.00
hulpgrid3 = al8d5grid / 10.00
hulpgrid4 = n314d5grid / 10.00
hulpgrid3 = n316d5grid / 10.00
hulpgrid6 = n317ad5grid / L0.00
hulpgrid7 = n317bd3grid / 10.00
hulpgrid8 = n335d5¢grid / 10.00
hulpgrid? = zelhwdSgrid / 10.00

hulpgrid10 = expl0(hulpgridl)
hulpgridl 1 = expl0(hulpgrid2)
hulpgrid12 = expl0(hulpgrid3)
hulpgrid13 = expL0(hulpgrid4)
hulpgrid14 = expl0(hulpgridS)
hulpgrid15 = expl 0(hulpgrid6)
hulpgrid1 6 = expl0(hulpgrid7)
hulpgridl 7 = expl0(hulpgrid8)
hulpgrid18 = expl0(hulpgrido)

hulpgridl9 = gemeentegrid - |
hulpgrid20 = gemeentegrid - |
hulpgrid2] = gemeentegrid - 1
hulpgrid22 = gemeentegrid - |
hulpgrid23 = gemeentegrid - |
hulpgrid24 = gemeentegrid - |
hulpgrid2$s = gemeentegrid - |
hulpgrid26 = gemeentegrid - 1
hulpgrid27 = gemeentegrid - |

gridedit edit hulpgrid 19

gridedit gridmerge nodata hulpgrid 10
gridedit edit hulpgrid20

gridedit gridmerge nodata hulpgrid! |
gridedit edit hulpgrid21

gridedit gridmerge nodata hulpgrid 12
gridedit edit hulpgrid22

gridedit gridmerge nodata hulpgrid13
gridedit edit hulpgrid23

gridedit gridmerge nodata hulpgrid 14
gridedit edit hulpgrid24

gridedit gridmerge nodata hulpgrid L5
gridedit edit hulpgrid25

gridedit gridmerge nodata hulpgrid16
gridedit edit hulpgrid26

gridedit gridmerge nodata hulpgrid 17
gridedit edit hulpgrid27

gridedit gridmerge nodata hulpgrid18
eridedit removeedit all save

hulpgrid28 = hulpgrid 19 + hulpgrid20 + hulpgrid2 | + hulpgrid22 + hulpgrid23 + hulpgrid24 + hulpgrid25 + hulpgrid26 + hulpgrid27
hulpgrid29 = 10 * logl 0(hulpgrid28)

hulpgrid30 = gemeentegrid - |

gridedit edit hulpgrid30

gridedit gridmerge nodata hulpgrid29
gridedit removeedit all save

totaaldSgrid = hulpgrid30
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F5 Wonencont.aml

Maakt van een totaalbeeld van de huidige geluidbelasting een uitsnede waar zich bebouwing
bevind.

&terminal 9999 &mouse
&station 9999

De gebruiker wordt gevraagd de gewenste celgrootte, het grid dat de totale geluidbelasting
bevat en een naam voor de output in te voeren:

&s .celgrootte = [response "Geef cen celgrootte’]
&s .ingrid = [response 'Geef een inputgrid’]
&s .outgrid = [response 'Geel een naam voor het outputgrid’]

&if [exists Yo.outgrid% -grid] &then kill %.outgrid%
Er wordt een aantal grids, die nodig zijn voor de bewerking aangemaakt:

&s .nrows = 20000 / %.celgrootic¥o
&s .ncolums = 15000 / %.celgrootte’o

polyverid gemeente gemeentegrid gemeente# gemeentefilter
Yo.celgrootte%

N

205000, 426000

%.nrows%o, %.ncolums%

polverid grondgebruik hulpgrid 1 grondgebruik-id wonenfilter
%.celgrootte”

N

205000, 426000

Yo.nrows%o, Yo.ncolums¥o

linegrid hoofdwegen hulpgrid2 hoofdwegen-id wegenfilter
%.celgroolte%

N

205000, 426000

%.nrows%. %.ncolums%

zero

Er wordt een uitsnede van de bebouwing gemaakt:
grid
docell
if (hulpgridl == L & hulpgrid2 ==0)
if (Yo.ingrid% = 0)
hulpgrid3 = |
else

hulpgrid3 = %.ingrid%
end

hulpgrid4 = gemeentegrid - 1
gridedit edit hulpgrid4

gridedit gridmerge nodata hulpgrid3
gridedit removeedit all save

Yo.outerid% = hulpgrid4

oy
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Tot slot worden de contouren op de bebouwing voor een eerste controle afgebeeld en worden
de hulpgrids verwijderd:

mapex wegei
shadeset colornames
gridshade %.outgrid%

kill hulpgrid 1
kill hulpgrid2
kill hulpgrid3
kill hulpgrid4

kill gemeentegrid

F6 Beoordeel.aml

Berekent het effect van een nieuwe weg wat betreft geluidhinder voor elke cel:

&station 9999

&s .wegingl =2.6
&s weging2 = 1.9
&s .weging3 = 1.5
&s wegingd = 1.1
&s .weging3 =0.9
&s weging6 = 0.8
&s weging7 =0

De gebruiker wordt gevraagd de gewenste celgrootte, periode en hoogte in te voeren.
Uitwerkingen in dit afstudeerwerk zijn gemaakt voor de dagperiode, de relevante
waarneemhoogte bij bebouwing is 5 meter:

&s .celgrootte = [response 'Geel cen celgrootte’]
&s .periode = [response 'Geef cen periode (d/n)’]
&s .hoogte = [response "Geef een hoogte']

&s .nrows = 20000 / %.celgrootte%o
&s .ncolums = 15000 / %.celgrootte¥o

&if [exists som%.periode¥¥.hoogte%0grid -grid] &then kill som%.periode?s¥.hoogteXohgrid
&s teller =38

&do &until %.teller% =70

&s teller = Y.teller% + 1

&if [exists som%.periode¥s%o.hoogtes%. tellerYogrid -grid] &then kill som%.periode?s”s.hoogte?s¥s.(ellerogrid
&end

Er wordt een aantal grids, die nodig zijn voor de bewerking aangemaakt:

polverid grondgebruik allesgrid grondgebruik-id allesfilter
%.celgrootteo

N

205000, 426000

Yo.nrows%o, Yo.ncolums%

polverid gemeente gemeentogrid gemeente# gemeentefilter
%.celgrootte¥o

N .

205000, 426000

Yo.nrowsY, Yo.ncolums%o
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Er wordt bij huidige geluidniveaus van 39 dB(A) tot 70 dB(A) de bijbehorende afstanden voor
een klasseverschuiving ten gevolge van de nieuwe weg ingelezen uit een tekst-file en hiermee

het aantal extra gehinderden berekend:

erid
shadeset colornames

&s .minweging = 0
&s teller =0

/% open the file.
&setvar (il := %.periode%.hoogteYoaanwo.tellerY.(xt
&if [null %fil%)] &then
&return &warning File not found.
&setvar (ilunit := [open %fil% openstatus -read]

/% Check for crror in opening file.
&if Yoopenstatus¥ <> 0 &then
&return &warning Error opening file.

&setvar .teller2 = |
&setvar .teller3 =0
&sotvar .innerradius = 1

&do &until %.teller3% =6
&setvar teller3 = Y%.teller3% + |
&setvar line := [read %filunit% readstatus]
&if [type Yo.ling%] = -2 &then
&do
&setvar .outerradius = %.line% / %.celgrootte’o

&if [calc [round Y.outerradius%] - [round Y.innerradius%]] >=1 &then

&do

hulpgrida = focalsum(wonen%. periode’%o.hoogte%%%. teller%grid. annulus. [round Y%.innerradius®]. [round %.outerradius%o].

data)

hulpgridb = focalsum(allesgrid. annulus, [round %.innerradius%]. [round %.outerradius%o]. data)

hulpgride = 1.00 * hulpgrida / hulpgridb
hulpgridd = 8.82372 * hulperide
hulpgride = (%o.outerradius% - %.innerradius%) * hulpgridd

hulpgridf = ([value .weging%e.leller2%] - %o.minweging%) * hulpgride

hulpgrid%.teller2% = gemeentegrid - 1.00
gridedit edit hulpgrid%.teller2%
gridedit gridmerge nodata hulpgridf
gridedit removeedit all save
kill hulpgrida
kill hulpgridb
kill hulpgride
kill hulpgridd
kill hulpgride
kill hulpgridf
&setvar .teller2 = %.teller2% + 1
&setvar .innerradius = %.outerradius’o
&end
&end
&end

&setvar .tellerd = %.teller2%
&setvar .tellers = %.teller2% + |

&setvar teller2 = %.teller2% - |
&if Yo.teller2% > 0 &then hulpgridYe.teller4% = hulpgrid%.(eller2%

&if %.teller2% > 1 &then
&do &until %.teller2% = 1
&setvar .teller2 = Yo.teller2% - 1
hulpgrid%.teller5% = hulpgrid%.teller4% + hulpgrid¥e.teller2%
&setvar .tellerd = Y%.tellerd% + |
&setvar .tellers = %.teller5% + |
&end
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&if Yo.teller2% > 0 &then som%.periode%%o.hoogte%%.teller%grid = hulpgrid%.tellerd%
&else som%.periode¥o¥o.hoogle%Yo.teller%grid = gemeentegrid - 1.00

&if %.teller2% > 0 &then
&do &until Yo.teller2% = Yo.tellers%
kill hulpgrid%.teller2%
&setvar Jteller2 = Y%.teller2% + |
&end

/* Close file.
&if [close Yofilunit%] <> (0 &then
&return &warning Unable to close %fil%.

&s .teller =38
&do &until %.tellet% = 69
&setvar .teller = %.teller% + |

&if %.teller% > 44 &then &setvar .minweging = 0.8
&if Y.teller > 49 &then &setvar .minweging = 0.9
&if %.teller’ > 54 &then &setvar .minweging = .1
&if Y.teller¥ > 59 &then &setvar .minweging = 1.5
&if Yo.teller% > 64 &then &setvar .minweging = 1.9
&if %.teller¥ > 69 &then &setvar .minweging = 2.6

/* open the file.
&setvar fil := %.periode¥%.hoogte%aanw.tellers. (xt
&if [null %fil%)] &then
&return &warning File not found.
&setvar filunit := [open %fil% openstatus -read]

* Check for error in opening file.
&if Yoopenstatus¥e <> 0 &then
&return &warning Error opening file.

&setvar teller2 = |
&setvar .teller3 =0
&setvar .innerradius = |

&do &until %.teller3% = 6
&sctvar .teller3 = %.teller3% + |
&setvar .line := [read Y%filunit% readstatus]
&if [type %.linc%] = -2 &then
&do
&setvar .outerradius = %o.linc% / %.celgrootte¥o
&if [calc [round %.outerradius’o] - [round %o.innerradius%]] >= 1 &then
&do

hulpgrida = focalsum(svonen%o.periode¥¥.hoogtc%%e.teller%egrid, annulus, [round %.innerradius%]. [round %.outerradius%o].

data)

hulpgridb = focalsum(allesgrid, annulus, [round %.innerradius’%]. [round %.outerradius%]. data)

hulpgride = 1.00 * hulpgrida / hulpgridb
hulpgridd = 8.82372 * hulpgride
hulpgride = (Yo.outerradius% - %.inncrradius%) * hulpgridd
hulpgridf = ([value .wegingo.teller2%] - %o.minweging¥) * hulpgride
hulpgrid%.teller2% = gemeentegrid - 1.00
gridedit edit hulpgrid%.teller2%
gridedit gridmerge nodata hulpgridf
gridedit removeedit all save
kill hulpgrida
kill hulpgridb
kill hulpgride
kill hulpgridd
kill hulpgride
Kill hulpgridt
&setvar .teller2 = %.teller2% + |
&setvar .innerradius = %.outerradius’
&end
&end
&end
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&setvar tellerd = %.teller2%
&setvar Jtellers = %.teller2% + 1

&setvar .teller2 = %.teller2% - |
&if Yo.teller2% > 0 &then hulpgrid%.tellerd% = hulpgrid%.teller2%

&if Yo.teller2% > 1 &then
&do &until %.teller2% = 1
&setvar .teller2 = %.teller2% - |
hulpgrid%.teller3% = hulpgrid%o.tellerd% + hulpgrid%o.teller2%
&setvar .tellerd = %.tellerd% + |
&setvar .tellers = %.teller3% + |
&end

&if Y.teller2% > 0 &then som%e.periode¥o¥o.hoogte¥o%o.tellerogrid = hulpgrid%e.tellerd%
&else som%.periode¥%s.hoogte¥oe.(ellerYogrid = gemeentegrid - 1.00

&if Yo.teller2% > 0 &then
&do &until Y%.teller2% = %.teller3%
kill hulpgrid%e.teller2%
&setvar Lteller2 = %.teller2% + 1
&end

/* Close file.
&if [close Yofilunit%] <> 0 &then
&return &warning Unable to close %fil%.
&end
&setvar .teller =39
hulperid%.teller¥o = som%.periode%%.hoogte%e0grid
&setvar teller2 =40
&do &until %.teller’% = 70
hulperid%.teller2% = hulpgrid%o.teller¥ + som%.periode’s%.hoogte%Yo.tellerYogrid
&setvar .teller = %.teller% + |
&setvar .teller2 = %.teller2% + |

&end

oordeel%.periode’%.hoogteYogrid = hulpgrid¥o.tellerYo
De hulpgrids worden verwijderd:

&sctvar teller = 39

&do &until %.tellerYo =71
kill hulpgrid%.teller%
&sctvar teller = %.teller% + |
&end

kill allesgrid
kill gemeentegrid
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F7 Lijnen.aml

Construeert een netwerk van lijnen in acht richtingen, waarduit later een uitsnede van het voor
versnippering te beoordelen gebied kan worden gemaakt.

&terminal 9999 &mouse
&station 9999

De gebruiker wordt gevraagd een celgrootte op te geven:

&setvar celgrootte = [response "geel son celgrootte’]

&setvar xstart = 205000 + 0.5 * %celgroolte
&setvar xeind = 220000 - 0.5 * Yocelgrootte¥e
&setvar ystart = 426000 + 0.5 * %celgroottc%
&setvar yeind = 446000 - 0.5 * %celgrootic%

Er worden coverages aangemaakt waarin de lijnen kunnen worden geconstrueerd:

createcogo arc lijnenl
createcogo arc lynen2
createcogo arc lijnen3
createcogo arc lijnend
createcogo arc lijnens
createcogo arc lijnen6
createcogo arc lijnen7
createcogo arc lijnen8

arcedit
de arc
mapex wegen

Vertikaal:
ec lijnenl arc

&setvar xstart = 205000 + 0.5 * %celgroolte¥
&setvar xeind = 220000 - 0.5 * %colgrootte%s

&setvar teller = Yoxstar{Yo
&do &until %teller¥s > Yoxeind%
line2pt Yoteller¥ 426000 Yoteller¥ 446000
&setvar teller = Yoteller¥ + Yocelgrootic¥
&end

save
Horizontaal:
ec lynen2 arc

&setvar ystart = 426000 + 0.5 * Y%celgrootic%s
&setvar yeind = 446000 - 0.5 * Yocelgrootte

&setvar teller = Yovstart%
&do &until %teller¥ > Yoseind%
line2pt 205000 YotellerY% 220000 Yeoteller¥
&setvar teller = YotelletY% + Yocelgrootic”
&end

save
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Twee maal diagonaal:
ec lijnen3 arc

&setvar x = 205000 + Ycelgrootte¥o
&setvar y = 446000 - Yocelgrootte’o

&do &until Y%y% < 431000
line2pt 205000 %y % %x% 446000
&setvar x = %x% + Yocelgrootte%o
&setvar y = %% - YocelgrooticVo
&end

&setvar v2 = 446000 - Ycclgroottc¥o

&do &until %y% < 426000
line2pt 205000 Yey% 220000 %y 2%
&setvar y = %v% - YocelgrootteVo
&setvar v2 = %32% - Yocelgrootte¥o
&end

&setvar x = 205000 + %celgrootic%o

&do &until %y2% = 426000
line2pt %ox% 426000 220000 %32%
&setvar x = %x% + Yocelgrootte’o
&setvar v2 = %y2% - Yocelgroolie%
&end

save
ec lijnend arc

&setvar x = 205000 + %celgrootte%
&setvar v = 426000 + Yocelgrootte”o

&do &until %y% > 441000
linc2pt 205000 Yey% %ex% 426000
&setvar x = %x% + Yocelgroottc?o
&setvar v = %y% + Yocelgrootteo
&end

&setvar y2 = 426000 + Ycelgrootte¥o

&do &until %y % > 446000
line2pt 205000 %% 220000 %32%
&setvar v = Y%v% + Yocelgrootteo
&setvar v2 = %v2% + Yocelgrootteo
&end

&setvar x = 205000 + Yocelgroottc¥o

&do &until %y2% = 446000
line2pt %x% 446000 220000 %32%
&setvar x = %x% + Yocelgrootteo
&setvar v2 = Y%3y2% + YocelgrootteYo
&end

save
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Vier maal een 'tussenrichting":
ec lijnens arc

&setvar y = 446000 - 0.75 * Ycelgrootics
&setvar y2 = 453500 - 0.75 * Yocelgrootte¥o

&do &until %32% < 426000
line2pt 205000 Yoy%o 220000 %x2%
&setvar v =%y% - 0.5 * Ycelgrootte%
&setvar y2 =%y2% - 0.5 * Y%celgrootte¥
&end

save
ec lijnen6 arc

&setvar y = 446000 - 0.75 * %celgrootic¥e
&setvar y2 = 453500 - 0.75 * Y%celgrootieV

&do &until %32% < 426000
line2pt 205000 %32% 220000 Y%yY%
&setvar y = %y% - 0.5 * Y%celgrootic¥s
&setvar y2 = %y2% - 0.5 * Y%celgrootte%
&end

save
cc lijnen7 arc

&setvar x = 205000 + 0.75 * Y%celgroottc¥
&setvar x2 = 195000 + 0.75 * Y%celgrootte%s

&do &until %x2% > 220000
line2pt %ox% 426000 %x2% 446000
&setvar x =%x% + 0.5 * %celgrootte%
&setvar x2 = %x2% + 0.5 * %celgrootte¥
&end

save
ec lijnen8 arc

&setvar x = 205000 + 0,75 * Ycelgrootte%s
&setvar x2 = 195000 + 0.75 * Yocelgrootte

&do &until %x2% > 220000
line2pt %x2% 426000 %x% 446000
&setvar x = %x% + 0.5 * Yocelgrootte¥o
&setvar x2 = %x2% + 0.5 * Y%celgroottc¥

&end

save

removeedit all ves

quit
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F8 Versnipper.aml

Berekent de kwantitatieve celscores voor versnippering van een gebied:

&terminal 9999 &mouse
&station 9999

De gebruiker wordt om de benodigde gegevens gevraagd:

&setvar incover = [response 'geef een input-coverage’]

&setvar ondergrens = [response 'geef een ondergrens voor de home-range']
&setvar bovengrens = [rosponse "geof cen bovengrens voor de home-range’]
&setvar celgrootte = [response "geef een celgrootie’]

&setvar xstart = 205000 + 0.5 * %celgrootic¥o
&setvar xeind = 220000 - 0.5 * YcelgroottcVo
&setvar ystart = 426000 + 0.5 * Ycelgrootte¥o
&setvar veind = 446000 - 0.5 * Y%celgrootic¥o

Er wordt van het netwerk aan lijnen een uitsnede gemaakt van het studiegebied en al deze
snedes worden beoordeeld op hun effect:

&setvar hoofdteller = |

&do &until %hoofdteller’o > 8
clip lijnen%hoofdteller¥s %incover¥ snedes¥ohoofdteller’s line

cursor aantalsnedes declare snedes%hoofdtellerY.aat info ro
cursor aantalsnedes open

&setvar aantalsnedes = %:aantalsnedes.aml$nsel %

cursor aantalsnedes close

cursor aantalsnedes remove

arcedit
ec snedes%hoofdteller?% arc
de arc

&setvar teller = 1

&do &until Yteller¥ > Yoaantalsnedes¥o
select for snedes¥hoofdtellerYe# <> Yteller%
delete
save snedeteller¥
removeedit snedeoteller? ves
ec snedes¥ohoofdteller% arc
&setvar teller = Yoteller¥ + 1
&end

q

additem snedes%ohoofdteller.aat snedesYohoofdtcller?%.aat totaal 4 12 F 3
additem snedes¥ohoofdteller¥.aat snedes¥ohoofdtellerY%.aat deell 4 12 F 3
additem snedes”ohoofdteller’.aat snedes%hoofdteller?%.aat deel2 4 2 F 3
additem snedes%ohoofdteller”.aat snedes%hoofdteller?%.aat scorc 4 12 F 3
additem snedes%ohoofdteller¥.aat snedes¥ohoofdtellers.aat scoreperm 4 12 F 6

cursor totaal declare %incover’o.pat info ro %incover%o# =2
cursor totaal open

cursor schrijven declare snedes%ohoofdteller%.aat info rw
cursor schrijven open
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&setvar teller = |

&do &until %teller% > Yoaantalsnedes¥o
append delen%teller¥o
snedeoteller¥s
YoincoverYe
end
clean delen%teller¥o
build delen%teller%

cursor deel declare delen%iteller%.pat info ro delen%oteller%# = 2
cursor deel open

&setvar :schrijven.totaal = %:totaal.arca%
&setvar :schrijven.decl | = %:deel.arca%
&setvar :schrijven.deel2 = Y%:totaal.arca% - Yo:decl.area%

&if Yo:schrijven.totaal% < %bovengrens% &then
&do
&setvar hulpl = %:schrijven.totaal% - Yoondergrens%
&setvar hulp2 = %bovengrens% - Yoondergrens¥
&setvar hulp3 = %hulpl1% / %hulp2%
&setvar hulpd = 1 - %hulp3%
&setvar scorctotaal = %:schrijven.totaal% * Yohulpd%
&end
&else
&setvar scorctotaal = 0

&if Yo:schrijven.deel 1% < Y%ondergrens% &then
&setvar scoredeel I = Y%:schrijven.deel | %
&else
&do
&if Yo:schrijven.deel 1% < %bovengrens¥s &then
&do
&setvar hulpl =%:schrijven.deel 1 % - Yondergrense
&setvar hulp2 = %bovengrens¥ - Yoondergrens¥
&setvar hulp3 = %hulpl% / Yohulp2%
&setvar hulpd = 1 - %hulp3%
&setvar scoredeel L = %:schrijven.deel 1% * Yohulpd%o
&end
&else
&setvar scoredeell =0
&end

&if %:schrijven.deel2% < %ondergrens% &then
&setvar scoredeel2 = Y%:schrijven.deel2%
&else
&do
&if Yo:schrijven.deel2% < %bovengrens¥o &then
&do
&setvar hulpl = %:schrijven.deel2% - Yoondergrens%
&setvar hulp2 = %bovengrens¥ - Yoondergrens¥o
&setvar hulp3 = %hulp! % / Yohulp2%
&setvar hulp4 =1 - %hulp3%
&setvar scoredecl2 = %:schrijven.deel2% * Yohulp4%
&end
&else
&setvar scoredecl2 = 0
&end

&setvar :schrijven.score = Y%scoredeel 1% + YoscoredesI2% - Y%scoretotaal %o
&sctvar :schrijven.scoreperm = %:schrijven.score¥ / %o:schrijven.length%

cursor deel close
cursor deel remove
cursor schrijven next

&setvar teller = Y%teller¥ + L
&end
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cursor (otaal close
cursor totaal remove
cursor schrijven close
cursor schrijven remove

&setvar teller = |

&do &until Yteller% > Yoaantalsnedes%o
kill snede%oteller¥o
kill delen%teller%
&setvar teller = %teller¥ + |

&end

arcedit
¢ snedes¥ohoofdtellero arc

line2pt Yoxstart% Yoystart% %xeind% %ystart¥o
line2pt Yoxstart¥% Yoyvstart% %xstart% Yoveind%o

save
removeedit all yes

q

&setvar hooldteller = Yhooldteller¥ + |
&end

De scores worden toegedeeld aan de cellen:

grid

&setvar hoofdteller = |
&do &until YhoofdtellerY% > 8

hulpgrid%hoofdteller% = linestats (snedes¥%hoofdteller¥o, scoreperm, Yocelgrootic%. max, 1)

&setvar hoofdteller = Yohoofdteller% + 1
&end

hulpgrid9 = (Yocelgrootte¥ * (hulpgridl + hulpgrid2)) + (1.414 * Y%celgrootte¥s * (hulpgrid3 + hulpgrid4)) + (1.118 * Ycelgrootte¥ *

(hulpgrid5 + hulpgrid6 + hulpgrid7 + hulpgrid8))
dasgrid3 = hulpgrid9 / 4

q
De hulpgrids worden verwijderd:

kill hulpgrid!
kill hulpgrid2
kill hulpgrid3
kill hulpgrid4
kill hulpgrid3
kill hulpgrid6
kill hulpgrid7
kill hulpgrid8
kill hulpgrid9
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Bijlage G Bespreking van het algorithme voor tracé-zoeken

De volgende tekst is afkomstig uit de help-functie van Arcinfo:

Discussion

Fram the cell perspeclive, the abjective of the cost functions is for each cell location in the analysis window, to determine the least costly path ta reach a source. Each cell
will need to determine the least accumulalive cost path 1o a source, the source that allows for the least cost path and the least cost path itself. See Weighted distance
functions in Cell-based Modeling with GRID for additional information

Cast distance functions apply distance in cast units, not in geographic units. All cost functions requite a source grid and a cost giid A source grid may contain single ot
mulliple zones. These zones may ar may not be connected. There is no limit {0 the number of source cells within the <sowce> grid.

The cost grid can be a single grid which is generally the result from the composite of multiple grids. The units that ate assigned 1o the cast grid can be any type of cost
desired. The dollar cost, time, energy expended, or a unitless system which derives itz meaning relafive to the cost assigned to other cells. The values on the <cost_grid>
can he integer or flaating point but they cannotf be negative (you cannot have a negative cost)

The cost values assigned to each cell are per-unit distance measures for the cell. That is, if the cell size is expressed in meters, the cast assigned to the cell is the cost
necessary to fravel one meter within the cell [fthe resolution is 50 meters, the total cost to travel either harizontally or vertically through the cell viould be the cost assigned
{0 the cell times the resolution (Iotal cost = cost * 50). To travel diagonally through the cell, the tatal cost wauld be 1414214 times the cost of the cell times the cell
resalution (total diagonal cost = 1.414214 [cost * 50)).

To determine the cost for a path to pass through cells to reach a source, the cost surface funclions ate hased on the nodedink cell representation used in the graph theory
In the nadeflink cell representation, each center of a cell is considered a node and each node is connected by multiple links. Every link has an impedance associated wilh
it. The impedance is derived fram the costs associated with the cells ai each end of the link (fram the cost surface) and the ditection of movement through the cells. If the
movement is fiom a cell to one of the four directly connected neighbors, the cost to move acrass these links tn the neighboring node is 1 times the cost of cell 1 plus the
cost of cell 2 divided by 2

al = costl + cosi2
2

where cost! is the cost of cell 1, cost2 is the cost of cell 2, and a1 is the costto move from cell 1 to cell 2

% L Shating peirt (cost)
ADASIANM
fe =
%T 4 1 End pant (coot2)
NAFL N,
AN 3
NN al=costl+cat2
NN 2

Horizortal and vertical
node caledations

The accumulative cost o mave from cell 1 into cell 3 is determined hy the following formula:

a2 = al + costZ + costd

8 —End pont(cozt3)

P L1

2
where cost2 is the cast of cell 2, cost3 is the cost for cell 3, and a2 Is the accumulative cost
%l |—Starting peirt (costt)
NP = ]
é' /] —Xid pairt (cost2)
8 N\ a2
KI5

NN

a2= cwl2 +cosl3
Arcumlalive cost 2
node caleulations accum_cmt=al +a2

Ifthe movement is diagonal, the cost to travel over the link is 1.414214_ or the squate taol (sqif) of 2, (accounting for the difference in the odhogonal link or the longer
distance to travel) times the cost of cell 1 plus the cost of cell 2 divided by 2

al = 1.414214(costl + cosi2)
Z

But when determining the accumulative caost for diagonal movement fram cell 1 1o cell 3, the following formula must be used

a2 = al + 1.414214(cost2 + costd)
e

A cost path consists of sequenlially connected links that pravide the route far each cell Incation 1o reach a source. A cost path distance (or cost distance) fram any cell to
a source is the accumulative cost of all links along the path for the cell to reach lhe soutce cells. There are many passible paths to reach each source cell and thete are
many paths to reach the many source cells. There is an one least cost path. The (east cost path distance from a cell to a source cell is the smallest (o1 leasl) cost dislance
among all cost path distances from the cell to the source cells

The least-cost distance is calculated from each cell in the analysis window ta the source thatwill he the least costly to reach. Since the cost distance is based on an
iteralive allocation (see Weighted distance functions in Cell-hased Modeling with GRID), the lowest accumulative cast for each cell to a source is quaranteed. The
accumulative values are hased in the cost unit specified on the cost suiface

The back link grid for each cell identifies which cell to mave ar flow inta on its way back to the source that will be least coslly to reach. The values range from 0 through 8
The source cells are assigned to ‘0" since they have reached lhe goal (the source). If the least costly path is to pass fiom the existing cell location to the lower-right
diagonal cell, the existing cell will be assigned ‘2°, if to travel directly down or south, the existing cell would receive the value ‘3’, and so forth. The back link is used fa
reconstiuct the least-cast path fram every cell of a grid
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3 7 8
5 0 !
4 3 2

Back-Irk pesif ms

The cost allocation identifies for each cell which source would he the least costly ta reach. The values an the oulput grid viould contain the same values assigned to the
cells in the input source grid ot the values associated o each source location derived from the {value_grid)

The cost distance grid tells how much it would cost each cell to return to 2 soutce via the least-cast path; the cost allacation grid defines, far each cell, the least cosily
source fa reach, and the cost back link identifies how to return to the source. The cost distance and cost back link grids must be created hefare initiating the COSTPATH
function. As long as the source and the cost grids do not change, the COSTPATH function can be run as many times as desired, with as many different destinations or

combination of destinations

The COSTDISTANCE, COSTBACKLINK and COSTALLOCATION functions all have the option within the argument line to output all three grids (cost distance, back link,
and the cost allacation grids), and all return the same results as if the functions vrere run separately

OUTPUT GRIDS

INPUT GRD

SOURCE_GRID

-
=
1] 3] 41 4] 3] 2
71 3] 21 6 4| 6
S| 8 7] S| 6] 68
114 5 S
41 7] S 2| 6
T 2] v] 3] 4%
COST_GFID
Wite Céls
Value =10
Value FICOATA

FUNCTION:

20 [onf00f 400 7

s[ 100

60|25 00] 40/ 9

0139

80| 7.1] 4.5 50[10

5[12.7

50| 75105 10

6 92

25|57(65 7

it

00 [15[35s[ s0f 7

01105

COST_DISTANCE_GRID

tjolo|&]5]|s
7105|5686
I|le|]| &5 8
3I[s |7 3|4
3|4 14 4 |s
ol 55585
BACK_UMK_GRID
te e e
N A ] 1 1
o I O B R 1 2
202 |1 ) 2
202 |2 2 2

22122 |2] 2

COST_ALLOCATION

1_GRID

COST_DISTANCE_GRID = COSTBACKLINK(SOURCE_GRID, COST_GRID,
BACK_LINK_GRID, COST_ALLOCATION_GRID)
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Bijlage H Rekenmodellen voor geluid
In deze bijlage wordt om te beginnen de in het afstudeerwerk gebruikte Standaard Rekenmethode
| voor geluid behandeld. Dan volgt nog een paragraaf over de regels voor cumulatie van geluid van

ongelijksoortige bronnen.

H1 Standaard Rekenmethode |

De situatie wordt als volgt geschematiseerd:

Vanuit de waarnemer
W wordt de kortste
verbindingslijn naar de
as van de weg
getrokken. Op
afstanden 2d vanuit W
liggen evenwijdig aan
WS de begrenzings-
lijnen I en I,. De lijn
door S loodrecht op WS
representeert de as van
de denkbeeldige weg
(die het model is van de
werkelijke weg).

Voor correct gebruik van rekenmethode | gelden de volgende voorwaarden voor het

aandachtsgebied tussen de begrenzingslijnen |y en I,:

e De as van de werkelijke weg mag de grijze gebieden niet doorsnijden;

¢ De weg mag geen hoogteverschillen van meer dan drie meter bevatten t.o.v. de
gemiddelde weghoogte;

e het zicht vanuit de waarnemer op de weg mag niet worden belemmerd over een hoek van
meer dan 30°

e het wegdek moet in het gehele bereik van 2d naar elke zijde van eenzelfde type zijn;

e de verkeersvariabelen (intensiteit en snelheid) mogen in het bereik geen belangrijke
variaties vertonen.

Zelfs als aan deze voorwaarden wordt voldaan is de methode feitelijk alleen geschikt voor
berekeningen aan de eerste lijn van de bebouwing, binnen enkele honderden meters van de
weg.

In dit afstudeerwerk wordt echter aangenomen dat de rekenmethode voor alle wegvakken en
afstanden gebruikt mag worden. Gebruik van een complexer rekenmodel zou de uitwerking
onnodig ingewikkeld maken, meer invoergegevens vergen dan redelijkerwijs hiervoor
verzameld kunnen worden en de rekentijd aanzienlijk verhogen. Aan de essentie van de
uitwerking zou het echter niets toevoegen: De uitkomst van de berekening is nog steeds de
huidige geluidbelasting in dB(A). In een eventuele toekomstige uitwerking kan dus zonder
verdere aanpassingen een gedetailleerdere rekenmethode, bijvoorbeeld Standaard
Rekenmethode II, worden toegepast.

,:?‘? 1Ey

TU Delft



Beoordeling van condities bij PSA Eindrapportage

Het equivalente geluidniveau La.q in dB(A) geproduceerd door een wegvak wordt berekend met
de formule:

L.~h>q =E - Dq/fv tand D[u(’/rl - Dbrxlem — Peteo
hierin is
E emissiegetal. Maat voor de bronsterkte, afhankelijk van de maatgevende
verkeersintensiteiten en snelheden.
V'3 - dempingsterm, afhankelijk van de afstand.
Do dempingsterm, afhankelijk van de afstand.
/B . dempingsterm, afhankelijk van afstand, een bodemfactor en de hoogte van
de weg.
Do dempingsterm, afhankelijk van afstand, hoogte van de weg en hoogte van
de waarnemer.

De bovenstaande formule bevat normaliter nog een aantal correctiefactoren voor afwijkende
situaties. In de verdere berekeningen wordt echter aangenomen dat deze effecten niet van
toepassing zijn.

Het emissiegetal E wordt berekend door de energetische sommatie van de emissiegetallen per
motorvoertuigcategorie:

E=10* [Og[lomllo + ]70Em\~/10 i’ IOEZ\‘/I()]

Elv, Emv en Ezv zijn de emissiegetallen van respectievelijk de categorie lichte, middelzware en
zware motorvoertuigen. De mogelijkheid bestaat ook een categorie motorrijwielen te
onderscheiden. De verkrijgbare intensiteitsgegevens ondersteunen dit onderscheid echter niet.

Bij de berekening van deze emissiegetallen wordt rekening gehouden met het geluidvermogen
van de motorvoertuigen en met de maatgevende verkeersintensiteit (Q in aantallen per uur) en
snelheid (v in km per uur) op het wegvak.

E,“ = 51,2+ 0,21 *v[v + lO*log(~"' A )
I

E, =684+0,09*y

nmy nn:

+10%10g(Om/

my

E, =762+003%v, +10*log(%/ )
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De dempingstermen worden als volgt berekend:

B

afstand

=10*logr
Dluch/ = 0’035 . I'OJS

D =B - [2 + 4 ® (1 ot e#),()—h' )(eA)ﬁS/nmm'nmm’l' e e—D\(wS( Inveg+0.75) )]

bodem

70.04;'] i i
_ _ % nreg+invaarmener+0.75
Dmereo e 3’5 355 €

Voor de bodemfactor B wordt vanaf nu de waarde 1 gerekend (onverhard opperviak).

Het geluidniveau wordt berekend over een dagperiode (7 uur tot 19 uur) en een nachtperiode
(23 uur tot 7 uur). Op het geluidniveau in de nachtperiode wordt een straffactor van +10 dB
gerekend. Het maatgevende geluidniveau van een woning is de hoogste van de dagwaarde en
de nachtwaarde, inclusief de straffactor.

c‘!':""3 ‘“ £ 4
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Eindrapportage

H2 Cumulatie van ongelijksoortige bronnen

De volgende tekst is afkomstig uit de Handleiding Akoestisch Onderzoek, deel 5, hoofdstuk 3:

3

3.1

32

CUMULATIE

INLEIDING

In artikel 157 van de Wet geluidhinder wordt de mogelijkheid geboden om rekening te houden

el hel cumulatief effecl van geluidniveaus vamwege verschillende geluidsbronnen.

Hicrvoar is een rekenmethode ontwikkeld waarmee de kwaliteit van een situatic met meerdere
geluidsbelastingen kan worden berekend. De basis van deze methode is dat de geluidsbelastin-
gen vanwege de verschillende bronnen naar rito van hun hinderbijdrage worden opgeteld,

Hierbij worden de geluidsbelastingen van de verschillende bronnen omgerekend naar een stan-

daard van stedelijk verkeer. In dil hoofdstuk wordt deze rekenmethode besproken.

REKENMETHODE

1. Bepaal per bron de afzonderlijke geluidsniveaus voor de drie beoordelingsperioden:

dag  (07.00-19.00 uur)
avond  (19.00-23.00 uur}
nacht  (23.00-07.00 uur)

Bij de beschouwing van tockomslige silualies wordt de aftrek volgens arlikel 103 Wgh. (zie
deel 2 paragraaf 6.2) in rekening gebracht,

2. Deel de geluidbronnen in volgens categorie-indeling in tabel 1

Tabel 1 categoric-indeling geluidbronnen

geluidsbron

buitenstedelijk verkeerslavaai

binnenstedelijk verkeerslaveaal

railversesrslawaai

PLi i

40 1.21
40 1.00

40 a2

civiel-luchlzarllawaai

40 1.3

nicl-impuisachtig industrielawaai

40 121

impulslawaai

IR

20 084

3. Tel de geluidsniveaus per categoric van gelijke hinderiijkheid energetisch op

4. Bereken de waarde Y voor de verschillende beoardelingsperioden volgens onderstaande

formules

LA, (dag)-PL )10 a;
7= 10020

I (A, {avond)~5~PLY10;a
Yavon:i"E (107 ] !

(LA, Anach)+10-PLY10 . a;
Ymrht;z [10 & ]

z‘«'?,' £y
P
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W\

6.

Y, wax =Max [Y Y Ylial‘l.lt"

dag®” avond’

Bepaal de hoogte van de volgende waarden zoals hieronder is aangegeven.

Bepaal de milieukwaliteitsmaal L., YoOr de gecombineerde situatie volgens onder-
staande formule:

L =10fogY_ +40

etm,mbm mix

Door de waarde van |y, .. 1€ loctsen aan de volgende label kan cen indruk warden verkregen
van de akoestische kwaliteit van een bepaalde omgeving:

Tabel 2 Beoordeling van Ly mm
] élmaah-faardc milmuk\-/‘\liteihmaa-l Beoordeling .
=50 dR{A) a goed o
50-55 dB{A) v redelijk ]
55-60 d8(l»’l) matig B ‘
60-65 dBIN) k ! larn(-:ljjk slecht
55-70 dB{A) V Si(:;hl
= 20 dB{A) ;521 slecht
3.3 VOORBEELD
Een bouwlocatie ligt in de nabijheid van een aantal verschillende geluidbronnen. De geluidsbelas-
tingien Voor iedere bron afzonderlijk zijn de geluidsbelastingen bepaald. Deze zijn vermeld in de
volgende tabel.
Tabel 3 geluidsniveaus van de atzonderlijke brannen
gehlidvs.bron ¥ Leqdag ch-avond Lr‘:q-na(hl
autosrchwveg A 52 50 46
_:lei(nnulwcg ] V a5 53 ' a5
] 'stcd(-h;ke weg ’ G4 ‘ 50 a0
spoorlijn 56> G5 a5
industriclesiem . 50 475 40
Op de geluidsniveaus van de verkeerswegen is de correctie ex. arlikel 103 \Wgh. uilgevoerd.
Omdat hel hier om de beoordeling van een tockomstige situatie gaat, wordl inderdaad met deze
correcties rekening gehouden.
oA Es
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De lwee autosnclwegen zijn voor de hinderscore aan elkaar gelijk terwijl bovendien uit tabel 1
blijkt dat niet-impulsachtig induslrielawaai dezelfde coéfficiénten heett als buitenstedelifk verkeer.
De geluidsniveaus van de autosnelwegen en het industrielerrein zouden dan ook bij elkaar kun-
nen worden apgeteld. Terwille van de duidelijkheid is dit echter niet gebeurd.

Leq-dag =57.6 dB(A)
Leg-avond =55.2 dB(A)
Leg-nacht = 49.1 dB(A)

Vervalgens wordt de waarde Y voor de verschillende perioden berckend. De formule voor de
dagperiode is uitgeschreven.

A (dag)-40) «0.1 41,21
Yl{ds‘=10. rqRisenjinau(dag) -40) +10

(A (dag) 40)=0.1+0.82

A2 N0 01 g2,

eqAte

Ydag: 10(57.(1 40)+0.1¢1.29 +10(54—40) «0.1 +1 O[SG-J())-(I,I «0.82

Y

10y =155.48

De waarden voor de avond- en nachlperiade zijn als volgt:

Yavond =307.5

Ynacht =195.0

Hieruit blijkt dat de Y-waarde voor de avondperiode de het grootst is.
Y e 15 dus 307.5

mes

De kwaliteitsmaat Ly, -, is dan 64.92 dB(A). Volgens tabel 2 is er dan sprake van een slechte situ-

atie.

Door nu per geluidsbron de kwaliteitsmaat L, uit le rekenen kan inzicht worden verkregen in
de mate waarin de afzonderlijke bronnen hierin bijdragen.

In de volgende tabel zijn voor onderhavig voorbeeld zijn de milieukwaliteitsmaten van de afzon-
derlijke bronnen gegeven,

Tabel 4 geluidsniveaus en Milicukwaliteitsmaten
geluidsbron Leg-avend Lmkm
autasnchveg A A 50 58
‘:u»«'lsnclweg B . 53 62
- stedelijke weg 7 50 55
spoothjn ‘ 55 56.4
industrieterrein 45 52.17 7

¥y
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Bijlage | Gegevens van de gebruikte wegvakken

In de uitwerking zijn de volgende wegvakken gebruikt:

in de analyse gebruikte wegvakken

Een aantal nieuwere wegen,
namelijk de N813, N814 en
N815, zijn niet op de door
Geodesie beschikbaar
gestelde kaart aanwezig en
worden derhalve niet in de
analyse meegenomen.

0 15 3

]
l:l landsgrens N snelweg
bebouwingsgrens /\/ provinciale weg
,!?{‘.":e
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11 Intensiteiten

De schuingedrukte waarden zijn schattingen.

A12 km 145,0

totaal licht | middel | zwaar
0-24 51648 | 100,0 %
7-19 33007 63,9 % 3122 6,0 % 4113 8,0 %
23-7 3294 6,4 % 529 1,0 % 917 1,8 %
A12 km 147,7

totaal licht [ middel | zwaar
0-24 24756 | 100,0 %
7-19 14830 59,9 % 1358 5,5 % 2557 10,3 %
23-7 1502 6,1 % 258 1,0 % 662 2,7 %
A18 (15) km 192,1

totaal licht | middel | zwaar
0-24 32858 100,0 %
7-19 19715 60 % 1971 6% 2958 9%
23-7 1971 6 % 328 1% 986 3%
N314 telvak 1 (N317 - N330)

totaal licht | middel | zwaar
0-24 4000| 100,0 %
7-19 2400 60 % 240 6% 360 9%
23-7 240 6 % 40 1% 120 3%
N316 telvakken 1 /m 15 (Rijksgrens - N330)

totaal licht | middel I zwaar
0-24 10000| 100,0 %
7-19 6000 60 % 600 6% 900 9%
23-7 600 6 % 100 1% 300 3%
N317 telvakken 12 t/m 14 (Laag Keppel - Doetinchemseweg)

totaal licht | middel | zwaar
0-24 10000| 100,0 %
7-19 6000 60 % 600 6 % 900 9%
23-7 600 6 % 100 1% 300 3%
N317 telvakken 17 en 18 (Beheersgrens Doetinschem - Gaanderonseweq)

totaal licht | middel | zwaar
0-24 24000| 100,0 %
7-19 14400 60 % 1440 6% 2160 9%
23-7 1440 6 % 240 1% 720 3%
N335 telvakken 1 /m 7 (A18 - Rafelderseweg)

totaal licht | middel | zwaar
0-24 7000| 100,0 %
7-19 4200 60 % 420 6 % 630 9%
23-7 420 6% 70 1% 210 3%
A -
i Bijlage |
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Zelhemse weg
totaal licht | middel | zwaar
0-24 4000| 100,0 %
7-19 2400 60 % 240 6% 360 9%
23-7 240 6 % 40 1% 120 3%
12 Snelheden
Voor de snelheden (km/uur) van de verschillende voertuigcategorieén zijn de volgende aannamen
gedaan:
A12 en A18
licht middel zwaar
7-19 110 90 85
23-7 120 95 85
overige wegen
licht middel zwaar
7-19 75 70 70
23-7 85 75 75

I3 Hoogte van de weg

Voor de A12 en de A18 is gerekend met een hoogte van 1 meter. Bij de overige wegen is

uitgegaan van maaiveldhoogte (0 meter).

,/ 1€,
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Bijlage J M-code van de macro's in Matlab

J1 Berekenen van afstanden bij geluidniveaus voor bestaande wegen

wegvak = input('Kies een wegvak> ','s')

periode = input('Kies 1 voor dag of 2 voor nacht)> ')
waarnemer = input ('Kies een hoogte voor de waarnemesr> ')
filenaam = input('Geef een naam voor de output-file> ','s')

eval (wegvak)

aantaluren = [12 12 12
8 8 8]

uurintensiteiten = intensiteiten ./ aantaluren

constantenl = [51.2 68.4 76.2
51.2 68.4 76.2]

parametersl = [0.21 0.09 0.03
021 0.09 0.03]

emissiesapart = constantenl + parametersl .* snelheden + 10 * logl0 (uurintensiteiten ./
snelheden)

emissies = 10 * loglbd (10 .~ (emissiesapart/10) * [1
L
11)
for teller = 32:70,
niveau = teller;
afstanden (teller-31,1) = fzero('Y', [1 5000]);
end

afstanden

dlmwrite (fullfile('c:', 'data', 'joost', "afstuderen'’, 'geluid'’, 'NaarGeo',filenaam) ,afstanden)

J2 De gegevens van een wegvak

intensiteiten = [33007 3122 4113
3294 529 917]

snelheden = [110 50 85
120 95 85]

weg = 1

J3 De functie voor Standaard Rekenmethode |

function [Y] = Y(afstand)

waarnemer = evalin('base', 'waarnemer'):;
weg = evalin('base', 'weg');

niveau = evalin('base', 'niveau');
periode = evalin('base', 'periode');

D = evalin('base', 'emissies');

emissie = D(periode,1);
Y = emissie - niveau - 10*logl0(afstand) - 0.035*afstand”0.75 - (2 + 4*(l-exp(-

0.04*afstand)) * (exp (-0.65*waarnemer)+exp (-0.65* (weg+0.75)))) - (3.5 - 3.5%exp(-
0.04*afstand/ (weg+waarnemer+0.75)) ) ;

,!?‘" L,
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J4 Berekenen van afstanden van geluidniveaus voor een nieuwe weg bij
bestaande niveaus

periode = input('Kies 1 voor dag of 2 voor nacht)> ')
waarnemer = input ('Kies een hoogte voor de waarnemer> ')

intensiteiten = [20000 2000 3000
2000 300 1000]

snelheden = [110 90 85
120 95 85]

weg = 1

aantaluren = [12 12 12
8 8 8]

uurintensiteiten = intensiteiten ./ aantaluren

constantenl = [51.2 68.4 76.2
51:2 68.4 76.2]

parametersl = [0.21 0.09 0.03
0.21 0.09 0.03]

emissiesapart = constantenl + parametersl .* snelheden + 10 * logl0O (uurintensiteiten ./
snelheden)

emissies = 10 * logl0d (10 .~ (emissiesapart/10) * [1
1
1

for teller = 39:69,
aanwezig = teller;
teller3 = 1;
for teller2 = 70:-5:45,
klassegrens = teller2;
if klassegrens > aanwezig
afstanden (teller3,1) = fzero('Z', [1 3000]):
else
afstanden (teller3,1) = 0
end
if periode ==
filenaam = strcat('d',num2str (waarnemer), 'aanw',num2str (teller),'.txt'’);
else
filenaam = strcat('n',num2str (waarnemer), 'aanw',nun2str (teller),'.tut");
end
dlmwrite (fullfile('e:','data’, 'Joost', 'afstuderen', 'geluid', '"Naar Geo',filenaan),
afstanden) ;
teller3 = teller3 + 1;
end

end

J5 Functie voor Standaard Rekenmethode | bij een bestaand
geluidniveau

function [Z] = Z(afstand)

waarnemer = evalin ('base', 'waarnemer');
weg = evalin('base'’, 'weg');

aanwezig = evalin('base', 'aanwezig');
periode = evalin('base', 'periode');
klassegrens = evalin('base', 'klassegrens');
D = evalin('base', 'emissies');

emissie = D(periode,1);

7 = klassegrens - 10*logl0 (10"~ (aanwezig/10) + 10~ ((emissie - 10*loglO (afstand) -
0.035%afstand”0.75 - (2 + 4* (l-exp(-0.04*afstand))* (exp (-0.65*waarnemer) +exp (-
0.65% (weg+0.75)))) - (3.5 - 3.5*exp(-0.04*afstand/ (wegt+waarnemer+0.75))))/10));
:Y??fi g ?
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Bijlage K Voorkomen van de das in Monferland

De onderstaande kaart is afkomstig van de Provincie Gelderland. Ze geeft het voorkomen van
dassen in 1993 aan. Meer recente gegevens waren alleen per kilometervak verkrijgbaar. Bron
is RIN / Das en Boom.

>
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Bijlage L Verklarende lijst van IPI landschapsindeling

IPl-indeling
100 Bossen, Struvelen, Singels e.d.

110 Broekbossen
111 Duinvalleibos
112 Elzenbroekbos
113 Wilgen (vloed)bos
114 Berkenbroekbos

120 Naaldbossen en gemengd loofnaaldbos

121 Pinusbos

122 Larixbos

123 Naaldbos, niet behorend tot Pinus- en Larixbos
124 Gemengd loof-/naaldbos

130 Droge loofbossen

131 Droog, relatief voedselarm loofbos

132 Droog, relatief voedselrijk loofbos

133 Droog loofbos, weinig kenmerkend ontwikkeld ofgestoord

140 Vochtige loofbossen

141 Vochtig parkbos

142 Bronbos

143 Loofbos op vochtige voedselrijke gronden
144 \ochtig berkenbos

145 Populieren/wilgenaanplant

146 Eendenkooien

150 Struwelen

151 Duinstruweel

152 Jeneverbesstruweel

153 Gagelstruweel

154 Vlierstruweel/Braamstruweel
155 Wilgenstruweel

156 Doornstruweel

160 Hakhout

161 Grienden

162 Essenhakhout

163 Elzenhakhout

164 Eikenhakhout

165 Hakhoutpercelen met gemengde samenstelling (geriefbosjes)

170 Houtwallen, kaden, windsingels e.d.

171 Houtwallen, wildwallen, wallen langs beken

172 Met hout begroeide tuinwallen en schurvelingen
173 Beplante polderkaden

174 (Meiydoornhagen

175 Elzen-essensingels

176 Eiken-berkensingels

177 Graften en stuifwallen

178 Bomenrijen

179 Ruilverkavelings- en landschappelijke aanplanten

180 Opslagbosjes

181 Opslagbos in hoogveengebied
182 Opslagbos in heidegebied

183 Opslagbos in laagveengebied

190 Kap-, storm-en brandvlakten
191 Kapvlakten etc. in naaldbos

192 Kapvlakten etc. in droog loofbos
193 Kapvlakten etc. in vochtig loofbos

A
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700 Lijnvormige wateren

710 Rivieren en veenstromen

711 Grote rivieren

712 Kleine (laagland) rivieren en veenstromen
713 Oude rivierarmen

720 Beken

721 Natuurlijke laaglandbeken

722 Genormaliseerde laaglandbeken
723 Bergbeken

724 Korte beken

725 Oude beekarmen

730 Afgesloten kreken

740 Kanalen, weteringen, veenwijken

741 Kanalen

742 \Weteringen, waterschapslossingen en vaarten
743 VVeenwijken

750 Sloten, slootkanten en greppels
751 Sloten

752 -

753 -

754 Slootkanten

755 Greppels

756 Waterschapsleidingen

800 Brongebieden

810 Brongebieden

811 Akrokrenen

812 Rheokrenen

813 Limnokrenen

814 Helokrenen

815 Gekluisterde bronnen
816 Bronvijvers

817 Artesische bronnen

820 Sprengen

900 Oeverzone

925 Oeverzone van hoogveenplassen

926 Oeverzone van laagveenplassen, petgaten e.d.

931 Oeverzone van niet gegraven grote plassen

932 Oeverzone van grote aangelegde (gegraven) plassen
933 Oeverzone van vijvers en grachten

934 Oeverzone van kleine aangelegde plassen

935 Oeverzone van kleine niet gegraven (natuurlijke) plassen
971 Oeverzone van rivieren, kleine rivieren en veenstromen
972 Oeverzone van beken

973 Oeverzone van oude kreken

974 Oeverzone van kanalen, weteringen e.d.

975 Ogverzone van sloten en greppels

981 Oeverzone van bronvijvers

r"’{;' #s
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Abstractie achteraf, het verklaren, is geen doel op zich. Met behulp van een dergelijke model
kan wellicht ook een toekomstige ontwikkeling worden voorspeld.

Abstractie vooraf: voorspellen van een ontwikkeling
Als op tijdstip t wordt geprobeerd een ontwikkeling te voorspellen is de werkelijke situatie op

tijdstip t+1 nog niet opgetreden en zijn de indicatoren voor de effecten dus nog niet meetbaar.
Het schema ziet er dan als volgt uit:

werkelijke situatie op
tijdstip t

WERKELIJKHEID »

; 1 n "

. v model = relaties '

. |verklarende variabelen|—>| tussen verklarende [ voorspelde effecten :

2 A variabelen en effecten :

; ' ;

L I T =" " """ =" =" =5=®=@=@2@@@&sennneenunnnnnnsesnnsesnnnnnnneemneneeeee= o
4

indicatoren voor de
verklarende variabelen
op tijdstip t

Of de voorspelde effecten de werkelijke situatie op t+1 beschrijven is onzeker. Deze
onzekerheid is kleiner naarmate het model vaker en/of in meer diverse situaties in het verleden
accuraat gebleken is.

ﬁ‘?jfi ¥y
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Ontwerpen: ingrijpen in de werkelijkheid
Ontwerpen doet men met het doel in te grijpen in de werkelijke wereld. Waar het in de vorige

gedeelten ging om ontwikkelingen die zonder bewuste inspanning tot stand komen gaat het
hier om het toevoegen van een bewuste maatregel aan de autonome ontwikkeling:

=i autonome ontwikkeling I—

werkelijke werkelijke velilie situal
situatie || behoefte(n o |__, BEPMEIING Siltasle
op t-1 e t-1( ) [ werkelljke‘maatregel op tijdstip t
e e A, .
' i [ :
] 1
- A 4 4 _ .
: relevante gegevens, ontwerp: voldoen aan voorziene effecten van|
' | eisen en wensen aan -»| eisen en afwegen van het ontwerp '
’ het ontwerp wensen (optimaal?) [ i
; a L) '
: ] [} '
........... g i 9 D 0 e
v h 4
indicatoren voor de indicatoren voor de
relevante gegevens effecten
op tijdstip t-1 op tijdstip t

Net als bij de algemene vorm van abstractie is het onmogelijk, zelfs onwenselijk om de volle
complexiteit van de werkelijke situatie en het werkelijke geheel aan gevoelde behoeften in het
ontwerpen te betrekken. Er wordt geprobeerd een beperkte hoeveelheid gegevens, eisen en
wensen te vinden, die gezamenlijk voldoende houvast zijn om een maatregel met de gewenste
effecten te ontwikkelen.

De relevantie van gegevens wordt voornamelijk bepaald door de eisen en wensen aan het
ontwerp. Deze leiden tot onder meer een geografische beperking van de gegevens, het
onderzoeksgebied.

De relevante gegevens zijn niet altijd direct waar te nemen. Om deze reden zijn ook hiervoor
indicatoren nodig.

Op de plaats van het model is nu het ontwerp te vinden. De ontwerper tracht de effecten van
een bepaalde maatregel te voorspellen. Deze voorziene effecten vinden een terugkoppeling
naar het ontwerp totdat de ontwerper er niet meer in slaagt voorziene effecten beter aan te
laten sluiten bij de wensen aan het ontwerp.
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Het voorgaande ontwerp-schema geldt voor een tijdstip t". Ontwerpen doet men echter zelden
achteraf, al wordt door evaluatie wel geleerd voor de toekomst. Net als in het algemene geval
moet het schema worden aangepast voor een tijdstip vooraf:

werkelijke werkelijke
situatie | — behoefte(n)
opt opt
- .. -I s EEEER BEE 'I ---------------------------------------- =
A 4 A 4

relevante gegevens,
eisen en wensen aan

4

het ontwerp

ontwerp: voldoen aan
eisen en afwegen van
wensen (optimaal?)

.| voorziene effecten van

'y

het ontwerp

indicatoren voor de
relevante gegevens
op tijdstip t
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